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WYMOGI BEZPIECZENSTWA

Ponizsze wymogi bezpieczenstwa nie zawieraja wszystkich informacji dotyczacych dzialania

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

urzadzenia. Nalezy si¢ zapoznac¢ z niniejsza instrukcjg obshugi w calosci!

Wszelkich podlaczen i zmian nalezy dokonywaé przy odlaczonym napieciu
zasilajacym.

Instalacja oraz programowanie urzadzenia wymagaja posiadania odpowiednich
umiejetnosci, dlatego moga by¢ dokonywane tylko przez wykwalifikowany
personel po zapoznaniu si¢ z calg instrukcja obslugi.

W przypadku, gdy urzadzenie ulegnie uszkodzeniu, nalezy skontaktowacé si¢ ze
sprzedawca lub osoba odpowiedzialng za instalacje.

Nieprawidlowo podlaczone urzgdzenie moze ulec uszkodzeniu.
Odpowiedzialno$¢ za prawidlowa instalacje urzadzenia spoczywa na osobie
montujacej. Nalezy si¢ upewni¢ czy spelnione zostaja wszystkie wytyczne i normy

obowigzujgce w danym kraju.

Wyladowania elektrostatyczne moga uszkodzi¢ urzadzenie. Nalezy stosowacé
odpowiednie zabezpieczenie.

Wszelkie nieautoryzowane przerobki, modyfikacje oraz proby naprawy powoduja
utrate gwarancji.



Wstep

Modut MCT-1P stuzy do pomiaru temperatury w od 1 do 4 punktach, w zakresie -40°C do +85°C.
Rozdzielczo$¢ pomiaru temperatury wynosi 0.1°C, a dokladno$¢ pomiaru maksymalnie +0.5°C.
Srednia doktadno$¢ pomiaru jest mniejsza niz +0.2°C. Modut moze byé zasilany napigciem od 9 do
24V pradu statego (DC). Maksymalny pobor pradu wynosi 100mA. Wymiary modutu pozwalaja na
zmieszczenie go w standardowej puszce instalacyjnej ¢=60.

J1| NC | sDA | GND | +5v |

2 e

J2 [GND|+2av| D+ | D- |

Rys. 1. Widok modutu MCT-1P

Dane techniczne

Tabela 1. Parametry graniczne

Nazwa parametru Uwagi Min. Max.
Napigecie zasilania
2AVDC Notka 1 35VvDC
Temperatura Notka 1 -20°C 90°C
Napigcie na
wyprowadzeniach -0.7VDC 6VDC

SDA

Notka 1: Przekroczenie parametrow granicznych moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia, lub/i
trwale obnizenie parametréw. Dlugotrwala praca w warunkach bliskich parametrom granicznym
moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie uktadu, a nawet uszkodzenie urzadzenia.



Tabela 2. Rekomendowane warunki pracy

Nazwa parametru Uwagi Min. Typ. Max.
Napigcie zasilania
2AVDC 9vVDC 24V 32VDC
Prad zasilania 24VDC 50mA 100mA
Napigcie na
wyprowadzeniach 0vDC 5.1VDC
SDA
Temperatura pracy -40°C 80°C
Wilgotnosé Notka 1 5% 95%
Wysokos¢ Om n.p.m. 2000m n.p.m.
Notka 1: Wilgotno$¢ bez kondensacji!
Instalacja
4.1. Obwod elektryczny
i & 3
J1 NC SDA | GND +5V
MCT-1
J2 GND | +24V | D+ D-

S2%

1 2

3

Schemat pogladowy modutu.
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdéw na plytce modutu, dostepne;j
po odkreceniu dekielka

D1..D3 — diody LED sygnalizujace stan urzadzenia
SW100 — przetacznik konfigurujacy predkos¢ komunikacji, adres ptytki oraz tryb Modbus

Uwaga: Podlaczanie niezgodne z instrukcja moze spowodowac nieprawidlowa prace i/lub
uszkodzenie urzgdzenia nie objete gwarancja!



4.1.1. Zlacze J1

&

SDA | GND

Rys. 3. Widok konektora J1

J1 NC +5V

Tabela 3. Opis wyprowadzen na zlaczu J1 (zlacze do podlaczenia czujnikow):

4.1.2. 7Zxacze J2

J2

wypljoli’vn;ilgenia Nazwa Opis
1 NC Nieuzywane
2 SDA Komunikacja z czujnikiem
3 GND Minus zasilania czujnika
4 +5V Plus zasilania czujnika

GND

9%

4

Rys. 4. Widok konektora zasilajacego 1 komunikacyjnego J2

Tabela 4. Opis wyprowadzen na zlaczu J2:

Wyprl'\(l)lvlvlgcel;enia Nazwa Opis
1 GND Minus zasilania modutu
2 +24VDC Plus zasilania modutu
3 D+ interfejs RS-485
4 D- interfejs RS-485




4.1.3. Diody sygnalizacyjne

D1(swiatlo czerwone): Zasilanie CPU: miganie oznacza poprawng prace urzadzenia.
D2(swiatlo zielone): Odbior RS-485: miganie kontrolki oznacza odbieranie danych po RS-485.
D3(Swiatlo czerwone): Nadawanie RS-485, miganie kontrolki oznacza wysylanie danych

po RS-485.

Nieprzerwane swiecenie diod RX 1 TX sygnalizuje mozliwo$¢ btedu w podiaczeniu sygnatow do
gniazda. Miganie tylko diody sygnalizujacej odbieranie danych przez modut sygnalizuje
mozliwo$¢ wysytania blednego adresu, lub wybranie btednych parametrow transmisji
(nieprawidtowa predkos$¢, ustawienia parzystosci, liczba bitow stopu, itp.)



4.2. Przyklad podlaczenia elektrycznego

Ponizszy rysunek przedstawia schemat typowego podtaczenia uktadu do magistrali RS-485.

Modul pomiaru temperatury mozna zasila¢ napigciem statym z zakresu 9...24V. Do uktadu mozna
podiaczy¢ maksymalnie 4 czujniki temperatury MCT-2 (dostepne w naszej ofercie). Wszystkie
nalezy poditaczy¢ do tych samych wyprowadzen (tj. 2, 3, 4) w sposob widoczny ponizej. Potaczenie
czujnikow do modutu najlepiej wykonywac kablem nieekranowanym.

Komunikacja modutu z innymi urzadzeniami realizowana jest z wykorzystaniem interfejsu RS-485.
Przewody nalezy podtaczy¢ wedhug rysunku (rys. 5). Modut moze pracowaé tylko jako urzadzenie
slave. Przetacznikiem SW100 ustala si¢ adres fizyczny urzadzenia, predkos¢ komunikacji oraz tryb
Modbus, co zostanie opisane w dalszej czgsci instrukc;ji.

Amozeiq

G9%9%

J NC SDA | GND | +5V

E-TRONIX

MCT-1

J2 GND | +24V | D+ D-

@9%9%

1 2 3 4

Rys. 5a. Przyklad podtaczenia czujnikow



GND | +24V | D+ D-
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Rys. 5b. Przyktad podiaczenia modutu pomiaru temperatury MCT-1P do sterownika

Czujniki temperatury MCT-2 s3 dostepne w naszej ofercie. Czujnik temperatury MCT-2 jest
sprzedawany z 1-metrowym kablem.

Rys. 6. Czujnik temperatury MCT-2



4.3. Ustawianie predkosci, adresu i trybu Modbus

4.3.1. Ustawianie adresu Modbus za pomoca switcha SW100
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Rys. 7. Switch SW100 do ustawiania adresu Modbus (zworki 1-6)
Na rysunku przedstawiono 31 z 63 mozliwych ustawien adresu.

W potozeniu przedstawionym na rysunku, zworka w pozycji OFF oznacza 0, w pozycji ON — 1.

W switchu SW100 zworki 1..6 stuza do ustawienia adresu w protokole Modbus:
1 — A0 (najmniej znaczacy bit adresu - LSB),

2-Al,

3-A2,

4-A3,

5-A4,

6 — AS (najbardziej znaczacy bit adresu — MSB).

Adres modutu wyj$¢ w protokole Modbus:

- ustala si¢ sprzgtowo za pomocg switcha SW100,

- moze przyjmowac wartosci 1..63,

- adres 0 jest zarezerwowany w specyfikacji protokotu Modbus jako rozgloszeniowy (broadcast),

- ustawia si¢ w postaci binarnej, tzn. 27 (dec) = 011011 (bin). Switch w pozycji ON to bit adresu
ustawiony jako 1. Switch w pozycji OFF to bit adresu ustawiony jako 0.

Uwaga: Aby zmieni¢ adres modulu w protokole Modbus, predkos¢ transmisji lub tryb
RTU/ASCII, nalezy ustawi¢ zadane parametry, a nastepnie wylaczy¢ i wlaczy¢ zasilanie.



Zmiana parametréow przy wlaczonym zasilaniu nie odniesie skutku. Nastapi to dopiero przy
ponownym uruchomieniu urzadzenia.



4.3.2. Ustawianie predkosci transmisji za pomoca switcha SW100.
Zworka 8 ze switcha SW100 stuzy do ustawiania predkos$ci transmisji:

OFF — predko$¢ 9600 bps

ON - predkos¢ 57600 bps
4.3.3. Ustawianie trybu Modbus (RTU/ASCII) za pomoca switcha SW100.

Zworka 7 ze switcha SW100 stuzy do ustawiania typu Modbus:
OFF — RTU
ON — ASCII

Uwaga: W module wyj$¢ i urzadzeniu nim sterujacym muszg by¢ ustawione takie same
parametry transmisji!

Konfiguracja

5.1. Protokol transmisji danych

Modut komunikuje si¢ z urzadzeniem sterujacym za pomoca protokotu Modbus. W warstwie
fizycznej polaczenie jest realizowane za pomocag interfejsu RS-485 2W, half-duplex (z
przelaczaniem kierunku transmisji). Rejestry 1100..1103 sg rejestrami 3x — Input Registers,
natomiast wszystkie pozostate to Holding Registers — 4x.

Tabela 5. Parametry transmisji w trybie RTU:

predkos¢: 9600/57600 baud (przetaczane zworka)
parzystosc: Even

ilo$¢ bitow danych: | 8

1lo$¢ bitow stopu: 1

Tabela 6. Parametry transmisji w trybie ASCII:

predkos¢: 9600/57600 baud (przetaczane zworka)
parzystosc: Even

lo$¢ bitow danych: | 7

lo$¢ bitdw stopu: 1

Tabela 7. Rejestry Modbus i ich znaczenie w czujniku temperatury:

Numer rejestru Nazwa Opis

1100 Identyfikacja Rejestr do identyfikacji

1101 [lo$¢ czujnikow [lo§¢ czujnikow temperatury
podtaczonych do modutu

1102 Wersja FW Wersja firmware modutu

1103 Stan przetacznika SW100

1200 Znak 1 Dodatnia temperatura

1201 Czes¢ catkowita temperatury 1 | Cze$¢ catkowita

1202 Cze$¢ utamkowa temperatury 1 | Czg$¢ utamkowa




1203 Znak 2 Ujemna temperatura

1204 Czes$¢ calkowita temperatury 2 | Cze$¢ catkowita

1205 Czes¢ utamkowa temperatury 2 | Cze$¢ utamkowa

1206 Znak 3 Dodatnia temperatura

1207 Czes¢ catkowita temperatury 3 | Cze$¢ catkowita

1208 Czes¢ utamkowa temperatury 3 | Czes$¢ utamkowa

1209 Znak 4 Ujemna temperatura

1210 Czes¢ catkowita temperatury 4 | Cze$¢ catkowita

1211 Cze$¢ utamkowa temperatury 4 | Czg$¢ utamkowa

1212 Czas pomigdzy odczytami Odczyt co 1s

1213 Btad Pojawienie si¢ warto$ci innej
niz 0 sygnalizuje biad.

1214 Ilo$¢ wykrytych czujnikow Wykryto cztery czujniki

1215 MSB

1216 . .

17 Numer seryjny czujnika 1

1218 LSB

1219 MSB

1220 . o

1221 Numer seryjny czujnika 2

1222 LSB

1223 MSB

1224 . .

1975 Numer seryjny czujnika 3

1226 LSB

1227 MSB

1228 . o

1229 Numer seryjny czujnika 4

1230 LSB

1231 Znacznik programowania 170

konfiguracji




Przyktad:

Adres 1100: 109 Numer identyfikacyjny

Adres 1101: 4 Wykryto 4 termometry

Adres 1102: 222 Wersja oprogramowania 2.2.2
Adres 1103: 1 Warto$¢ ustawiona na przeltaczniku
Adres 1200: O Dodatnia temperatura czujnika 1
Adres 1201: 21 Czes$¢ catkowita czujnika 1
Adres 1202: 2 Czes$¢ utamkowa czujnika 1
Adres 1203: 1 Ujemna temperatura czujnika 2
Adres 1204: 25 Czes¢ catkowita czujnika 2
Adres 1205: 9 Czes$¢ utamkowa czujnika 2
Adres 1206: 0 Dodatnia temperatura czujnika 3
Adres 1207: 7 Czes$¢ catkowita czujnika 3
Adres 1208: 2 Czes$¢ utamkowa czujnika 3
Adres 1209: 1 Ujemna temperatura czujnika 4
Adres 1210: 0 Czes$¢ catkowita czujnika 4
Adres 1211: 2 Czes¢ utamkowa czujnika 4
Adres 1212: 2 Odczyt temperatury co 2s

Adres 1213: 0 Brak btedéw

Adres 1214: 4 Wykryto 4 czujniki

Adres 1215: 0123h (h - szesnastkowo) Numer seryjny 1 czujnika

Adres 1216: 4567h Numer seryjny 1 czujnika cd
Adres 1217: 89ABh Numer seryjny 1 czujnika cd
Adres 1218: CDEFh Numer seryjny 1 czujnika cd
Adres 1219: 1234h Numer seryjny 2 czujnika

Adres 1220: 5678h Numer seryjny 2 czujnika cd
Adres 1221: 9ABCh Numer seryjny 2 czujnika cd
Adres 1222: DEFOh Numer seryjny 2 czujnika cd
Adres 1223: 2345h Numer seryjny 3 czujnika

Adres 1224: 6789%h Numer seryjny 3 czujnika cd
Adres 1225: ABCDh Numer seryjny 3 czujnika cd
Adres 1226: EF01lh Numer seryjny 3 czujnika cd
Adres 1227: 3456h Numer seryjny 4 czujnika

Adres 1228: 789Ah Numer seryjny 4 czujnika cd
Adres 1229: BCDEh Numer seryjny 4 czujnika cd
Adres 1230: F012h Numer seryjny 4 czujnika cd
Adres 1231: O Adres do przypisania czujnikéw

Modut pomiaru temperatury (109), podiaczone 4 czujniki, wersja firmware 2.2.2;
temperatura odczytana z czujnika 1: +21,2°C, z czujnika 2: -25,9°C, =z czujnika



3: +7,2°C, z czujnika 4: -0,2°C, pomiar temperatury co 2s, brak bleddéw, wykryto
4 czujniki, numer seryjny 1 czujnika: 0x0123456789ABCDEF, numer seryjny 2
czujnika: O0x123456789ABCDEF0, numer seryjny 3 czujnika: 0x23456789ABCDEFO01,
numer seryjny 4 czujnika: 0x3456789ABCDEF012.

Uwaga: Podane numery seryjne nie sg rzeczywistymi numerami seryjnymi czujnikOw - zostaty
pokazane jedynie jako przyktad.

5.2 Konfigurowanie modulu do wspolpracy z czujnikami

Czujniki DS18B20 posiadaja unikalne numery seryjne, po ktérych sa rozpoznawane przez modut
pomiaru temperatury. Numery te nie s umieszczone na obudowach czujnikdéw, wigc nie da si¢
polaczy¢ konkretnego czujnika z jego numerem w module. Dodatkowo, w przypadku gdyby np.
jeden z czujnikow przestat dziataé, wtedy po nastgpnym uruchomieniu urzadzenia inny
z czujnikdw (o numerze seryjnym nizszym niz ten uszkodzony) przejmie jego rejestry w module.
Moze to spowodowac niespodziewane efekty, gdy czujnik mierzacy temperatur¢ w piwnicy
zostanie przypisany do salonu.

Aby zapobiec takim sytuacjom, od wersji 2.0.4 modulu pomiaru temperatury zostal wprowadzony
tryb programowania konfiguracji. Po podlaczeniu wszystkich czujnikéw do modutu i uruchomieniu
komunikacji po Modbusie do rejestru 1231 ("Znacznik programowania konfiguracji"), nalezy
wpisa¢ wartos¢ OxAA, czyli 170 dziesigtnie. Ta operacja powoduje zapisanie konfiguracji
czujnikow w wewngetrznej pami¢ci modutu. Gdy potem czujnik ulegnie uszkodzeniu — tak, ze nie
bedzie rozpoznawany przez modul, nie spowoduje to przesunigcia si¢ pozostalych czujnikow
w tabeli modutu. Natomiast w rejestrach uszkodzonego czujnika pojawi si¢ warto§¢ 255,255,255,
co oznacza blad odczytu. Poniewaz prawidtowe wartosci rejestru ,,Znak” to 0 lub 1, program
uzytkownika moze tatwo wykry¢ blad. Po wymianie czujnika nalezy ponownie przeprowadzié¢
proces programowania konfiguracji.

Uwaga: Ilos¢ dopuszczalnych cykli programowania konfiguracji jest ograniczona, dlatego po
kazdej wymianie czujnika mozna programowac konfiguracje tylko raz. W szczego6lnosci
niedopuszczalne jest dodawanie programowania konfiguracji do normalnej tabeli Modbusa
uzywanej do komunikacji w systemie. Spowoduje to wyczerpanie dopuszczalnej ilosci cykli
programowania i uszkodzenie urzadzenia w czasie krotszym niz 7 minut.

Od wersji oprogramowania modutu 2.2.2 istnieje dodatkowy sposéb przypisywania czujnikdw.
Polega on na sprzg¢towej zmianie wartosci przelacznika SW100. Aby wykorzysta¢ ten sposob
nalezy podlaczy¢ czujniki temperatury do modutu a nastgpnie zmieni¢ pozycj¢ dowolnego pinu w
przetaczniku SW100 i po ok 1s wroci¢ do poprzedniego polozenia.



5.3. Przyklad podlaczenia modulu pomiaru temperatury do sterownika PLC
Fatek

Aby nawigza¢ komunikacj¢ z modutem poprzez port RS-485, nalezy najpierw skonfigurowac port
w sterowniku PLC. Mozemy tego dokona¢ za pomocg programu WinProLadder.

Wybieramy z menu PLC — Setting — Port (numer portu, po ktérym bedzie odbywala sig¢
komunikacja)

(=) WinProLadder - [Ladder Diagram - Main_unit1]
@File Edit “iew Project Ladder | PLC Tool Window Help
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Rys. 8. Wybor portu komunikacyjnego w sterowniku PLC

Po wybraniu odpowiedniego portu nastgpnie musimy go skonfigurowaé. Ustawiamy parametry
transmisji w trybie RTU:

1.) predkos¢ (Baud Rate): 9600/57600 (ustawiane zworka)
2.) parzysto$¢ (Parity) even

3.) ilo$¢ bitow danych (Data Bit): 8

4.) ilos¢ bitow stopu: (Stop Bit) 1

5.) protokét Modbus RTU (slave)
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Rys. 9. Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie RTU

Po wybraniu odpowiedniego portu musimy go skonfigurowa¢. Ustawiamy parametry transmisji
w trybie ASCII:

1. predkos¢ (Baud Rate): 9600/57600 (ustawiane zworka)
2. parzysto$¢ (Parity) even

3. 1ilo$¢ bitow danych (Data Bit): 7

4. ilo$¢ bitow stopu: (Stop Bit) 1

5. protokét Modbus ASCII (slave)



Comm. Parameters Setting - Por ﬂ

Baud Rate: [ggnn

Farity: Ewen parity
Data Bit: |7 pitg

Stop Bit: 1 hit

Ledledielel

[ This portis used for current programming.

Reply delay time: 3 ms
Transmission Delay: 0 «*10ms
Feceive Time-out interval time:|gq «10mS

[~ Without checking of station number
Frotocol: (NEEETE I EE

Fatek Communication Protocal
ModBus RTU(S | ave

hModBus ASCI(Slave)

W OK I x Cancell

Rys. 10. Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie ASCII
Sterownik ustawiony jako ,,master” musi mie¢ uruchomiong funkcj¢ M _BUS (funkcja 150).
W funkcji 150.M_BUS uzytkownik ustawia tylko port, ktorego bedzie uzywat do komunikac;ji,
rejestr startowy programu do komunikacji oraz rejestr roboczy.

Funkcja 150.M_BUS

Ladder symbol
~150.M_BUS —
Execution control — ENT™ Pt - ACT —
aR
ASCIIRTU — AR 1 WR - - ERR —
Abort — ABT S - DN —

Rys. 11. Symbol funkcji M_BUS

Pt: Numer portu, ktéry ma by¢ uzyty do komunikacji

SR: Rejestr startowy

WR: Rejestr roboczy

Jezeli wejscie A/R =0 - protokot Modbus

Jezeli wejscie A/R =1 - protokot Modbus ASCII

Jezeli wejscie ABT zmieni si¢ na 1, operacja zostaje przerwana i po jej wznowieniu przesylanie
zaczyna si¢ od pierwszego pakietu danych.



Kiedy juz zostanie skonfigurowany port oraz wstawiona funkcja 150.M BUS, musimy stworzy¢
tabele. Z menu wybieramy Project — Modbus Master Table — Add Modbus Master Table.

B WinProLadder - [Ladder Diagram - Main_unit1]

F\\e Edit View | Project Ladder PLC Tool ‘Window Help
O~ @ |3 yoconfiguation
Py ﬁ;‘ @ Memory Allacation

= RCR Register
NI

v n W B-OE B
L, " EEDEE X X %

[

L migze

-

& Main Program
[ Sub Program

-

= [E) Projectd [FE
+01 Systern (%2 ASCI Table
=B Ladder 0¥y Link Table
=B Wain B Serva Parameter Table
#5 Mi @ serva Program Table
El E;ﬂ SubF l?@, General Purpose Link Table
5y i2 Register Table
=B Tahle Bt g marmre
g; ﬁ?f‘_: Table Configuration
Bl Seng  StatusPage r
8 Sen  Comments L4
%o, Geng
2 Regif
@ W Modg
B Commer

R, Status P Pm].att Information
% 8 170 Mym|__ Options Chrl+F3

~ BRI R

TyTE 2 A

Add ModBus
Delete MadBus M

ikhkh

Project Setup 4
Discrete Register Allacation
Program conversion 4

Rys. 12. Widok ekranu przy wstawianiu z menu tabeli do obslugi Modbusa w programie
WinProladder.

B WinProlladder - [Ladder Diagram - Main_unit1]

File Edt Wiew Project Ladder PLC Tool Window Help
OE-d [
W | B Y-V BB - W B B

MMM Qe AN L ERTEE XX %
B

=& Projectl [FE=-10MC]
#-%43 System Configuration
=[] Ladder Diagram et | [ maszz
= B Main Pragram ik
i Main_unitl
= Sub Program
5 Sub_unit!
=& Table Edit
%2 ASCI Table
hy Link Table
ﬁé Servo Parameter Table s
& Servo Program Table
8, General Purpose Link Table
2. Register Table oo

2R Comment ﬁ:,ag udd Mod) ter Table
B, Stotus Page P Delete ModBus Master Tabls

- 52 170 Numbering

Rys. 13. Widok ekranu przy wstawianiu z drzewa konfiguracji tabeli do obstugi Modbusa
w programie WinProladder.

Po wybraniu Add Modbus Master Table pojawi si¢ okno Table Edit.
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%2 1/ Nurmbering I~ Load Table From PLC
r
Description

X Cancel
Rys. 14. Okno konfiguracji funkcji Modbus w sterowniku PLC.

W polu Table Name uzytkownik moze wpisa¢ dowolng nazw¢ np. Modbus, natomiast
w polu Table starting address nalezy wpisaé rejestr startowy, ktory zostal uzyty w programie
w funkcji 150.M_BUS, np.: R1000. Nastgpnie po pojawieniu si¢ okna Modbus Master Table mozna
dodawa¢ komendy.

Os-B |BHE &
Wem G- R-Ta- OB T-n W@ B[R
BAEMEHGU9R4 s L EENDEXX R

| [noeo
=& Projectl [FBs-10MC]
4 %% System Configuration
= B Ladder Diagram ool | | maszz
= B hain Program L
#5 Main_unit!
=-B# Sub Program
#3 Sub_unitl
=B Table Edit
%2 ASCI Table
e Link Table
8! Servo Parameter Table
# Seno Program Table ModBus Master Table - [modb ]
L
.;g gene:a\li’rurg‘use Link Tal = o
_o register [abie CalculatorC) Setup(s)
=W ModBus Master Table 5 o
2 modbus Snmen
g % Comment Seq Command Slave Master Data. Slave Data | Data & P
Status Page &
& 2 10 Numbering - .Command Item [ModBus Master. Table] @
Slave Station 2] 4
Command Read -
Data Size: 1
Master Data Start Address: [y I
WWEE FUN 67 CALL 5 -
P Slave Data Stant Address: [popon1 B
Allow; 2840 words(Auto) X Cancel
' 0K ‘ X Cancel ‘

Rys. 15. Okno edycji komend w komunikacji Modbus

Po nacisnigciu przycisku Add pojawia si¢ okienko ,,Command Item”, w ktérym nalezy wprowadzi¢
numer stacji Slave Station (adres naszego czujnika) inny niz numer stacji ,,master”, na ktorej uzywa
si¢ funkcji M_BUS. Nastgpnie wybra¢ rodzaj komendy, rozmiar przesylanych danych, adres
startowy w sterowniku ,,master” oraz adres startowy w czujniku (lub innym urzadzeniu) ,,slave”.



Przykladowa konfiguracja (odczyt temperatury):

Slave Station: 2 (adres fizyczny modutu rowny 2)
Command: Read
Data Size: 12 (4 czujniki)

Master Data Start Address: np.: R400 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestrow)
Slave Data Start Address:  np.: 401200

Przykladowa konfiguracja (zmiana czasu odczytu):

Slave Station: 2 (adres fizyczny modutu réwny 2)
Command: Write
Data Size: 1

Master Data Start Address: np.: R412 (zapisuje wartos$ci z modutu do tych rejestrow)
Slave Data Start Address:  np.: 401212

Przykladowa konfiguracja (odczyt bledu i iloSci czujnikow):

Slave Station: 2 (adres fizyczny modutu rowny 2)
Command: Read
Data Size: 2

Master Data Start Address: np.: R413 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestrow)
Slave Data Start Address:  np.: 401213

5.4. Przyklad podlaczenia modulu pomiaru temperatury do panelu HMI

Aby nawigza¢ komunikacje z modutem poprzez port RS-485, nalezy najpierw skonfigurowaé port
w panelu HMI. Mozemy tego dokona¢ za pomocg programu ,,EasyBuilder 8000”. Wybieramy
z menu Edit — System Parameters....



M

Device | Model | General | Security | Font | Extended Memory || Printer Server |

Device list :

Interface VF Proto

Name

Location | Device type

MODBUS RTU | Local MODBUS RTU COM1(57600,E,8,1) RS485 2

ul

New ...

J

Delete

I

Project description :

(o J[ay ] [Cromec ]

Rys. 16. Okno do dodawania urzadzef podlaczanych do panelu HMI

Nastepnie klikamy na ,,New...”, w efekcie czego pojawi si¢ okno jak na rysunku ponize;j:

H

Location

Name :

MODBUS RTU |
O HMI @ PLC

PLC type

PLC T/F

com

: [MoDBUS RTU

[v.l.su, MODBUS_RTU.50

[tz

£ |CDM1 (57600,E,8,1)

PLC default station no. :
Seftings...

[Juse broadcast command

Interval of block pack (words) :

Max. read-command size (words) : 170

Max. write-command size (words) : 120

i oK Cancel

J [

]

Rys.17. Okno do edycji parametrow komunikacji

Mozemy teraz ustawi¢ parametry komunikacyjne urzadzenia. Chcac komunikowaé si¢ po Modbus

nalezy w danych polach wybra¢:

PLC type - typ komunikacji: |

MODBUS RTU




PLC I/F - typ portu, po ktérym bedzie odbywac

: o7 RS-4852W
si¢ komunikacja:

adres sprzetowy

PLC default station no. modutu temperatury

COM numer i ustawienia portu, przez ktéry odbywa
si¢ komunikacja panelu HMI z modutem.

Aby ustawi¢ te parametry, nalezy klikng¢ na pole Settings... i wybra¢ odpowiednie warto$ci:

1. COM (numer portu komunikacyjnego): COM 1
2. Baud rate (predkos¢ komunikacji): 57600
3. Data bits (ilo$¢ bitow danych) 8 Bits
4. Parity (parzysto$¢): Even
5. Stop bits (ilo$¢ bitow stopu): 1 Bit
COM Port Settings
COM = | COM 1 v Timeout (sec) : | 1.0 v
Baud rate : |57600 v Turn around defay (ms) : | 0
Data bits |8 Bits v Send ACK delay (ms) = | 0
Parity : |Even V Parameter1: |0
Stop bits : [1 Bit V Parameter 2 : 0
Parameter3: | 0
[ oK ] | Cancel |

Rys.18. Ustawienia portu komunikacyjnego

Przykladowa konfiguracja:
A) Odczyt temperatury: czgs¢ catkowita

Aby odczytywac zadang warto$¢ z modutu, nalezy utworzy¢ odpowiedni obiekt w panelu HMI,
wyswietlajacy te wartosc.

W tym celu wybieramy: menu Objects — Numeric/ASCII — Numeric Display
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Rys. 19. Tworzenie obiektu Numeric Display

Pojawi si¢ okno Numeric Display Object’s Properties, w ktérym w celu odczytu temperatury
nalezy:

W zaktadce ,,General” wybrac:
e Description (wlasny opis obiektu)
e PLC name: MODBUS RTU
e Device type: 4x
e Address (numer rejestru, ktory chcemy odczytac): 1204
(1204 dla temperatury)

Numeric Display Object's Properties B
General | humeric Formal | Shape | Font | Profie
Desgcription : | Odcryt wigomodd
Riead address
PLC name : | MODELS BTU .vl
Device type : | 4x |
iddress ; | 1206
Mddress format : doddd [range : 1 ~ §5535]

|:| Irvles; ragister

o ][ s ] Pumos
Rys. 20. Wiasciwos$ci obiektu Numeric Display

W zaktadce ,,Numeric Format” nalezy wybrac:
1. Data Format: 32-bit Float
2. Mask: Odznaczy¢
3. Left of decimal Pt: 3 (czg$¢ catkowita)
4. Right of decimal Pt: 4 (cze$¢ utamkowa)



Humeric Display Object’s Properties ﬁ
|
| LiGenetal | Mumeric Format | Shape | Fomt | Profis

Desplay
Data format ¢ | 32-bit Foat w| []Mask

Mumeher of dagt

Left of dacmal Pt 1 | 3 - Sight of decmal PL. ;. 4 -
Scakng option

B comversen

Limnits

(=) Dirmct ) Dynamic bmits

Input bowr ; |0 Irput begh ¢ | 955
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Rys. 21. Wiasciwosci obiektu Numeric Display

Po zatwierdzeniu ustawien mozemy ulokowa¢ obiekt w dowolnym miejscu przestrzeni roboczej
programu EasyBuilder. Po zatadowaniu programu do panelu HMI mozna juz odczytywac
temperaturg.

W celu zmiany czasu probkowania nalezy wykonac t¢ samg procedure co powyzej, z t3 rdznica, ze
nie wybieramy juz obiektu wyswietlajacego dane, tylko obiekt odpowiedzialny za wpisywanie

danych, czyli ,,Numeric Input”. W skroécie:

W zaktadce ,,General” wybrac:

Description (wlasny opis obiektu)
PLC name: MODBUS RTU
Device type: 4x

Address (numer rejestru przechowujacy czas migdzy odczytem): 1203



[ Fimeric Tnput Object's Propertics % |

[ General | Humeric Format Security | Shape | Font | Profie |
Description : | GlFes probkowanial
Resd sddress
PLC name : | MODELIS RTW l]
Device type : 4 ¥
Address : | 1203
Address format ;. ddddd [range © 1 ~ 65535]
[Cindex register
Hotificabon
[J enabie
Inpiit arder
[Cenabie
Keyboard
[use an extermal keyboard
Window no. |0, Keypad 1 - Tnteger E o oo
Popuppesiion: | O @ O
{relatve i tMipcreery | O O O
Hink : IF the keyboard is an USE kayboard, on indirect/direct window,
or on the same window, please check "Use an extemal keyboard”,
o ) Comas ]

Rys. 22. Wlasciwosci obiektu Numeric Display
W zaktadce,,Numeric Format” nalezy wybrac:
Data Format: 16-bit Unsigned
Mask: Odznaczy¢
Left of decimal Pt: 3
Right of decimal Pt: 0

[Vimeric input Object's Properties &5

| General | Pmeric Famat | security | Shape | Font | Protie |

Desplay
Data format ; | DS Unsoned _ﬂ [Cmask
Humber af digite
Left of decimal Pt. : | 3 3 Right of deamal Pt : | D

1k

Scaling option
D D oriver Saon

(=) Direct () Eymamic mits

Input e 1 | O Input begh 1 | 953

[Juse starm color

o) o]
Rys. 23. Wiasciwosci obiektu Numeric Display

Po zatwierdzeniu ustawien mozemy ulokowa¢ obiekt w dowolnym miejscu przestrzeni roboczej
programu EasyBuilder. Po zaladowaniu programu do panelu HMI mozna juz odczytywaé czesé
catkowitg temperatury z czujnika numer 1.

B) W celu wyswietlenia innej warto$ci mierzonej przez modul nalezy powtorzy¢ calg te procedure,



zmieniajgc tylko numer rejestru odpowiedzialnego za dang wielko$¢ z modutu. Na przyktad
checac sprawdzié, czy wystapit btad podczas pomiaru, nalezy w polu ,,Address” wpisaé wartos¢
1213.

C) W celu zmiany czasu probkowania nalezy wykona¢ t¢ samg procedure co powyzej, z tg roznica,
7ze nie wybieramy juz obiektu wyswietlajacego dane, tylko obiekt odpowiedzialny za
wpisywanie danych, czyli ,,Numeric Input”.



5.5. Wymiary modulu pomiaru temperatury MCT-1P

Na rysunku ponizej pokazano wymiary obudowy modutu pomiaru temperatury. Obudowa jest
przystosowana do montazu w puszce elektroinstalacyjnej ¢ 60.

N
>

1 2 3 4

99%9%

N 1IN | 10UT | 2IN | 20UT

E~TRONIE

MCI-1

44 mm

J2 GND | +24V | D+ D-

SG9%9%

1 2 3 4

44 mm 25 mm

A
v

Rys. 24. Wymiary obudowy

Uwagi koncowe

—

. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania ciggtych poprawek i ulepszen.

2. Produkt moze nieznacznie r6znic¢ si¢ od fotografii.

. Instrukcja moze zawiera¢ bledy. Producent nie odpowiada za jakiekolwiek uszkodzenia, ktore
moga z nich wynikna¢. Jednoczes$nie producent o$wiadcza, ze dolozy wszelkich staran, by
zadne btedy w instrukcji si¢ nie pojawity, a jezeli tak si¢ stanie, to informacje o wszelkich
btgdach zamiesci na swojej stronie internetowe;.

4. Producent nie odpowiada za zadne szkody wynikajace z uzytkowania urzadzenia.

5. Aktualna wersja instrukcji znajduje si¢ na stronie www.e-tronix.eu .

6. Wszelkie uwagi dotyczace urzadzenia oraz tej instrukcji oraz pytania w sprawach technicznych

nie wyjasnionych wyzej prosz¢ kierowa¢ na e-mail: e-tronix(@e-tronix.eu.

(O8]
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