E-TRONIX Sterownik Uniwersalny SU 1.2

Obudowa.

Obudowa umozliwia montaz sterownika na szynie DIN. Na panelu sterownika znajduje
sie wyswietlacz LCD 16x2, sygnalizacja LED stanu wejs¢ cyfrowych (LED IN) i wyjs¢
logicznych (LED OUT) oraz klawiatura sktadajgca sie z 6 przyciskow.

Wejscia cyfrowe.

Sterownik posiada 8 wejs¢ cyfrowych izolowanych galwanicznie. Wejscia pracujg w
logice dodatniej. Wejscia majg rozdzielone masy, tzn. podzielone sa na dwie grupy po 4
wejscia. Kazda grupa posiada osobng mase. Stan wejs¢ cyfrowych sygnalizowany jest na
panelu za pomocg diod LED (LED IN). Sygnalizacja LED IN dziata z pominieciem procesora.

Dane techniczne:

Charakterystyka Warto$¢
Liczba wejs¢ 8
Nominalne napiecie wejsciowe 24 VDC
Separacja galwaniczna Tak
Logika Dodatnia
Prad wejsciowy 3 mA przy 24 VDC

Wejscia analogowe (napieciowe).

Sterownik posiada 2 wejscia analogowe do pomiaru napiecia 0..+10V (lub 0..+5V).
Zakres pomiarowy wybierany jest zworkg. Masa wejscia analogowego (napieciowego) jest
pofaczona galwanicznie z masg mikrokontrolera.

Dane techniczne:

Charakterystyka Wartosé
Zakresy wejs¢ 0..+10V (lub 0..+5V)
Separacja galwaniczna Nie
Rozdzielczos¢ 10-bitowa (0..1023)
Zasada pomiaru Sukcesywna aproksymacja
Doktadnos$¢ przetwarzania 2+LSB
Ochrona przepieciowa 33 VDC
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Wejscia analogowe (temperaturowe).

Temperaturowe wej$cia analogowe umozliwiajg pomiar temperatury za pomocag
czujnikdow rezystancyjnych PT100 (podtaczenie 2-przewodowe).
temperaturowych linearyzowane sg przez przetworniki temperatury. Masa wejscia

analogowego (temperaturowego) jest potgczona galwanicznie z masa mikrokontrolera.

Dane techniczne:

Charakterystyka Wartosé
Zakresy wejs¢ -50..+160°C
Separacja galwaniczna Nie

Rozdzielczos¢

10-bitowa (0..1023)

Zasada pomiaru

Sukcesywna aproksymacja

Doktadnos$¢ przetwarzania

2+L.SB

Typ czujnika

PT100 (podtaczenie 2-przewodowe)

Linearyzacja

Wewnetrzna (sprzetowa)

Kalibracja

Oddzielnie dla kazdego kanatu (umozliwia
zrownowazenie zera zaleznie od dtugosci
przewodu)

Wyijscia przekaznikowe.

Sterownik posiada 4 wyjscia przekaznikowe z normalnie otwartymi stykami dla pradu
statego lub zmiennego 2A, 250 VAC. Styki przekaznikéw nie sg zabezpieczone. Stan wyj$¢

przekaznikowych sygnalizowany jest na panelu za pomocg diod LED OUT (nr 1+4).

Dane techniczne:

Charakterystyka Warto$é
Liczba wyjs¢ 4, styki zwierne (normalnie otwarte)
Separacja galwaniczna Tak
Typ przekaznika RM40, Relpol
Zabezpieczenie stykow Brak

Wyijscia tranzystorowe.

Krzywe charakterystyk

Sterownik posiada 4 wyjscia tranzystorowe. Posiadajg ochrone przepieciows,
przecigzeniowg i separacje galwaniczng. Stan wyjs¢ tranzystorowych sygnalizowany jest na
panelu za pomocg diod LED OUT (nr 5-+8).

Dane techniczne:

Charakterystyka Warto$¢
Liczba wyjs¢ 4
Separacja galwaniczna Tak
Polaryzacja wyjscia NPN
Prad wyjsciowy max. 0,5 A
Napiecie zasilania max. 24 VDC
Ochrona przepieciowa 33VDC
Ochrona przecigzeniowa 0,5A; 60 VDC
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Komunikacja.
Sterownik wyposazony jest w port komunikacyjny RS 232 i RS 485. Wybor
stosownego interfejsu odbywa sie za pomocg zworek.

Dane techniczne:

Charakterystyka Warto$¢
RS 232 Linia TxD i RxD
RS 485 Linia AiB
Separacja galwaniczna Tak
Predkos¢ Max. 115.2 kbps

Wyjscia analogowe.
Sterownik wyposazony jest w 2 wyjscia napieciowe 0..+10 V, sterowane wyjsciem
PWM procesora.

Dane techniczne:

Charakterystyka Wartos¢
Liczba kanatéw 2
Zakresy sygnatéw 0.+10V
Rozdzielczo$¢ kanatu nr 1 (PWM1) 8-bitowa (0..255)
Rozdzielczo$¢ kanatu nr 2 (PWM2) 16-bitowa (0..65535)
Impedancja obcigzenia R >10 kQ

Zasilanie.
Sterownik moze by¢ zasilany napieciem zmiennym (24 VAC), napieciem statym
niestabilizowanym (28..38 VDC) lub napieciem statym stabilizowanym (24 VDC).

Dane techniczne:

Charakterystyka Wartos¢
Zmienne napiecie zasilania 24 VAC
State niestabilizowane napiecie 28..38 VDC
State stabilizowane napiecie zasilania 24 VDC
Maksymalny pobér pradu 0,2 A przy zasilaniu 24 VDC

Programowanie.

Jednostkg centralng jest mikroprocesor serii RISC, ATmega 32, firmy Atmel. Program
moze zosta¢ napisany w asemblerze (AVR STUDIO), w jezyku C (WINAVR) lub w BASIC-u
(BASCOM AVR). Po kompilacji, sterownik jest programowany poprzez ztacze ISP, ktore jest
zgodne z programatorami ISP, np. STK200/300 (ztgcze IDC 10).

Sterownik jest takze wyposazony w zigcze JTAG (réwniez ztgcze IDC 10). Za pomocyg
odpowiedniego programatora (zgodnego z AVR JTAG ICE firmy Atmel), interfejs JTAG
sterownika, wspotpracuje z programem AVR Studio i umozliwia:

- debug-owanie kodu programu (On-Chip Debug) sterownika,

- sterowanie wyjsciami i sprawdzanie stanu wejs¢ sterownika,

- programowanie pamieci i bitdw sterujacych procesora.
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Rys. 1. Wymiary sterownika SU 1.2.
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Ziacza.

Sterownik zostat wyposazony w ztgcza (Srubowe listwy zaciskowe) umozliwiajgce
zamocowanie przewodow o przekroju do 1,5 mm?.

Numer Opis ztacza Numer Opis pinow
zlacza pinu
162 Zasilanie sterownika, napieciem statym 1 24 VAC
niestabilizowanym lub napigeciem zmiennym 2 28..38 VDC
161 Zasilanie sterownika napieciem statym 1 +24 VDC
stabilizowanym +24 VVDC 2 MASA 24 VDC
o . 1 Wejscie nr 1
J38 Wejscie cyfrowe, nr1inr2 5 Wejscie nr 2
o . 1 Wejscie nr 3
J39 Wejscie cyfrowe nr3inr 4 5 Wejscie nr 4
Wspolna MASA nr 1 dla wejs¢ cyfrowych
J40 nr1.2.3i4 1 MASA nr 1 WEJ. CYFR.
Wejscie cyfrowe nr 5 2 Wejscie nr 5
. , 1 Wejscie nr 6
J41 Wejscie cyfrowe, nr6inr7 5 Wejscie nr 7
Wejscie cyfrowe nr 8 1 Wejscie nr 8
J42 Wspoina MASA nr 2 dla wejs¢ cyfrowych 5 MASA nr 2 WEJ. CYER.
nr5,6,7i8
Wejscia analogowe (napieciowe), posiadajg 1 Kanat nr 1
J35 Wwspoing mase 2 Kanat nr 2
3 MASA
J31 Wejscia analogowe (temperaturowe), ; Kall\:lw':is :; 7
posiadajg wspélng mase 3 Kanal nr 2
Wyjscie logiczne nr 1, przekaznikowe, styki 1 Styk nieruchomy
J48 ) . .
bezpotencjatowe, zwierne (normalnie otwarte) 2 Styk ruchomy
Wyjscie logiczne nr 2, przekaznikowe, styki 1 Styk nieruchomy
J49 ) . .
bezpotencjatowe, zwierne (normalnie otwarte) 2 Styk ruchomy
Wyjscie logiczne nr 3, przekaznikowe, styki 1 Styk nieruchomy
J50 ) . .
bezpotencjatowe, zwierne (normalnie otwarte) 2 Styk ruchomy
Wyjscie logiczne nr 4, przekaznikowe, styki 1 Styk nieruchomy
J51 ) . .
bezpotencjatowe, zwierne (normalnie otwarte) 2 Styk ruchomy
o . 1 Zasilanie obcigzenia
J52 Wyijscie logiczne nr 5, tranzystorowe NPN > Wyjscie nr 5
o . 1 Zasilanie obcigzenia
J53 Wyjscie logiczne nr 6, tranzystorowe NPN > Wyjscie nr 6
— . 1 Zasilanie obcigzenia
J54 Wyjscie logiczne nr 7, tranzystorowe NPN 5 Wyjscie nr 7
— . 1 Zasilanie obcigzenia
J55 Wyjscie logiczne nr 8, tranzystorowe NPN 5 Wyjscie r 8
1 Linia RxD/B
J1 Interfejs szeregowy RS 232/RS 485 2 Linia TxD/A
3 MASA 24 VDC
1 MASA 24 VDC
J44 | Wyjscia analogowe, posiadajg wspdlng mase 2 Kanat nr 1 (PWM 1)
3 Kanat nr 2 (PWM 2)
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